
 

天津职业技术师范大学教务处文件 

 

津职师大教务处发〔2019〕113号 

 

 

关于公布 2019 年上半年大学生创新创业训练 

计划项目结题审核结果的通知（二） 
 

各教学单位及有关部门： 

按照《关于开展 2019 年上半年大学生创新创业训练计划项目

结题工作的通知》（津职师大发〔2019〕77 号）文件要求，根据

《天津职业技术师范大学创新创业训练计划项目管理办法（试行）》

（津职师大发〔2018〕35 号）文件规定，教务处对申请结题的大

学生创新创业训练计划项目完成了评审，有 25项通过评审准予结

题，其中包括 1项国家级项目和 24 项校级项目。现将准予结题的

大学生创新创业训练计划项目名单予以公布，同时下拨本次结题

项目的余额经费。下拨的项目经费支出、使用要符合我校财务规

定。 

校级项目“多功能高效水果采摘器（项目编号：201810066153，



负责人：侯诗颖，指导教师：侯杰茹、王廷剑）”因学生申请予以

终止，项目经费将被回收。 

 

附件：2019 年上半年大学生创新创业训练计划项目结题名单

及余额经费下拨表（二） 

 

 

 

 

 

 

2019 年 6月 28日 

 

 

 

 

 

 

 

 

抄报：校领导 

天津职业技术师范大学教务处       2019年 6 月 28 日印发  



附件： 

2019 年上半年大学生创新创业训练计划项目 

结题名单及余额经费下拨表（二） 

项目编号 项目名称 级别 
项目 

负责人 
指导教师 部门 

经费 

(万元) 

201710066026  
巴哈赛车多段高度可调悬架设计与

开发 
国家级 陈淼 耿杰 汽车  

201710066145  
基于移动互联的社区综合信息服务

平台 
校级 朱康熔 王宏杰 信息 0.08 

201710066165  

基于 SPOC 模式的课程建设的探索与

实践——以《工业设计机械基础》

为例 

校级 张思伟 刘慧薇 机械 0.08 

201810066081 基于单片机的智能家居系统 校级 王健勋 陈志亮 自动化 0.08 

201810066101 智能 PCB 感光板曝光箱 校级 谭哲炯 李吉功 自动化 0.08 

201810066103 智能手环 校级 张珂浩 秦转萍 自动化 0.08 

201810066107 
基于新能源汽车充电的双层停车系

统研发 
校级 张韶山 吴正环 机械 0.08 

201810066108 基于加速度传感器的睡眠监测系统 校级 丁鹏 李静 自动化 0.08 

201810066110 巧克力 3D 打印 校级 宋晓欣 
刘鹏鑫、

赵佳寅 
机械 0.08 

201810066114 现代智能植物生长培育柜 校级 唐梦玉 吴兴利 自动化 0.08 

201810066117 
大学生社会实践对就业观的影响的

研究 
校级 叶子凡 任毅梅 职教 0.08 

201810066118 摩天轮式立体停车库 校级 郑佳玉 曲周德 机械 0.08 

201810066126 基于半闭环控制系统的车辆存储器 校级 陶加圆 刁建国 机械 0.08 

201810066128 
基于无约束式生理信号的视觉健康

监测智能座椅设计 
校级 吴思远 杨燕罡 机械 0.08 

201810066132 基于 PIC 控制的菠萝自动采摘机 校级 曹颖 
张恩凤、

袁国强 
机械 0.08 

201810066135 
铁路客运行李管理与运输智能控制

系统设计 
校级 靳宽 张运喜 自动化 0.08 



201810066137 虚拟测控平台 校级 张天智 王艳艳 自动化 0.08 

201810066138 基于树莓派的智能音箱设计 校级 王九霖 苗红宇 工训 0.08 

201810066139 超声波氧气流速传感器 校级 宋庆旺 赵学玲 自动化 0.08 

201810066140 全自动多车型智能停车机械装置 校级 张乔辰 姚青梅 自动化 0.08 

201810066151 双轨无避让立体停车设备 校级 朱冶诚 韩建鑫 机械 0.08 

201810066160 智能宠物之家 校级 彭雪琳 刘新月 电子 0.08 

201810066161 基于神经电信号的建模及分类系统 校级 高昕语 秦晴 自动化 0.08 

201810066177 农业株间除草机器人关键技术研究 校级 彭杰 孟庆宽 自动化 0.08 

201810066179 simPLE·H 校级 刘沛鑫 姚楠 汽车 0.08 

 


